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2Ⅰ. Excel 행렬 연산

1. 행렬의 곱셈

- 행렬의 곱셈에 사용되는 엑셀 함수는 MMULT

∙ A3부터 D6까지 A행렬을 입력하고, F3부터 H6까지 B행렬을 입력

∙ 행렬 곱셈을 하기 위해 행렬 곱셈의 결과가 구해질 영역(예를 들어, C9부터 E12)을 마우스로 끌어서

연속되게 선택

∙ 식 =MMULT(A3:D6,F3:H6)을 입력한 후 Ctrl+Shift+Enter를 동시에 누름
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2. 전치행렬

- 행과 열이 바뀐 전치행렬을 구하는 엑셀 함수는 TRANSPOSE

∙ 행렬 B의 전치행렬을 구하기 위해서는 전치행렬이 구해질 영역(예를 들어, G9부터 J11)을 마우스로

끌어서 연속되게 선택

∙ 식 =TRANSPOSE(F3:H6)를 입력한 후 Ctrl+Shift+Enter를 동시에 누름

3. 행렬식

- 행렬식(determinant)을 구하는데 사용되는 엑셀 함수는 MDETERM

∙ 행렬 A의 행렬식을 구하고자 할 경우 아무 셀(예를 들어 A9)에 셀 포인터를 위치

∙ 식 =MDETERM(A3:D6)을 입력하고 Enter를 누름
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4. 역행렬

- 역행렬의 계산에 사용되는 엑셀 함수는 MINVERSE

∙ 행렬 A의 역행렬을 구하기 위해서는 역행렬이 구해질 영역(예를 들어, A9부터 D12)을 마우스로 끌어

연속되게 선택

∙ 식 =MINVERSE(A3:D6)을 입력한 후 Ctrl+Shift+Enter를 동시에 누름

∙ 역행렬을 제대로 구했는지 확인은 행렬 A와 그 행렬의 역행렬의 곱을 구하면 항등행렬이 구해짐
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5. 연립방정식 풀이

- 왼쪽의 연립방정식은 오른쪽의 행렬로 나타낼 수 있음

- 연립방정식의 해는 𝑿 = 𝑨−𝟏𝑯와 같이 구할 수 있음

A X H

- 예 : 다음의 연립방정식 해 구하기

∙ A 행렬과 H 행렬을 입력

∙ 역행렬의 결과가 구해질 영역(예를 들어, A7부터 C9)을 마우스로 끌어서 연속되게 선택

∙ 식 =MINVERSE(A2:C4)을 입력한 후 Ctrl+Shift+Enter를 동시에 누름



6Ⅱ. Py 행렬 연산

b3-ch3-1.py

import numpy as np

#행렬만들기 : 4×4행렬 a및 4×3행렬 b를생성

a = np.matrix([[3,1,7,5], [6,2,9,9], [7,3,4,6], [1,5,8,4]])

a

b = np.matrix([[5,9,7], [3,6,8], [8,5,4], [6,2,7]])

b

print("Data Frame of a is :",f'\n{a}')

print("Data Frame of b is :",f'\n{b}')

#행렬 a와 b를곱하여 4×3행렬을생성

ab = a @ b

ab

print("Data Frame of a*b is :",f'\n{ab}')

#행렬 b의전치행렬과 a를곱하여 3×4행렬을생성

bpa = b.T @ a

bpa

print("Data Frame of b'*a is :",f'\n{bpa}')

#행렬 a의역행렬을계산

ainv = np.linalg.inv(a)

ainv

print("Data Frame of inverse a is :",f'\n{ainv}')

#행렬 a와 a의역행렬을곱하여항등행렬생성확인

iden = a @ ainv

iden

print("Data Frame of a*inverse a is :",f'\n{iden}')
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b3-ch3-1.py

앞에서계속

# AX = H의연립방정식해구하기

A = np.matrix([[2,3,0], [3,0,-2], [1,2,1]])

A

print("Data Frame of A is :",f'\n{A}')

H = np.matrix([[24],[5],[17]])

H

print("Data Frame of H is :",f'\n{H}')

Ainv = np.linalg.inv(A)

Ainv

print("Data Frame of inverse A is :",f'\n{Ainv}')

X = Ainv @ H

X

print("Data Frame of X is :",f'\n{X}')


